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NMPOrPAMUPAHE MUKPOKOHTPOJIEPA Y
PEAJIHOM BPEMEHY
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CNEUMNIATINCTUYKE CTYAUIE
EJIEKTPOHUKA U TEJIEKOMYHUKALMIE

Bucoka wkona eJNIeKTPOTeEXHUKe N pavdyHapCTBa CTPYKOBHUX CTy,lJMja 1
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Ilo3HaBamk-€ OCHOBHHX MOjMOBA

pavyHapCcKe TEXHUKE M paja ca
MHUKPOKOHTPOJIepUMa.
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Cruuame 3Hakha 0 MUKPOKOHTPOJIEPpUMA,
IbHUXOBMM CBOJCTBHUMA M IIPHMMeEHaMa.
Ocnocod0/baBame 32 aHAJIM3Y paja u
[pojeKkToBame ypehaja 0azupanux Ha

MHUKPOKOHTpoJiepuMa. Ocrocod/baBame 32
[porpaMupamke€ MUKPOKOHTPOJIEpPA Yy
peaJlHOM BpPEMeEHY.




| Ncxoa npeMeTa

3Hame nNoTpPedHO 32 paja ca pa3BOjJHOM ONPEMOM.
IlozHaBame NPUHIMIIA PAJa MUKPOKOHTPOJIEpA.
3Hame MOTPEOHO 32 NMPOjEKTOBAKE U OAPKABAHE
ypehaja 0azupaHuX HA MUKPOKOHTPOJIEPUMA.
IlodHaBake AINIMKATHBHOI M CHCTEMCKOI
coprBepa, ajaropuraMa 3a paa y PpeaHOM
BpEMEHY.
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A MporpamMm npeaMera _l

1. YBogHoO npepaBame (opraHusaumnja n cagpxaj kypca). OCHOBHM NOjMOBM.

2. ®PyHKUMOHanHu 3axteBu. [loysaaHOCT U Bpeme oa3uBa.

3. Yno3HaBawe ca PIC18F4520 n komnapaTtMBHa aHanu3sa.

4. Pa3BojHu anatu 3a pag ca PIC18F4520. MPLAB un acemb6nep.

5. YrpaheHe nepudepmnje MUKPOKOHTpOIEepa.

6. Pap ca anconyTHMM U MHKpeMeHTanHuMm tabenama. UHTepnonauumja,
NIMHeapu3auuja n nTepaTtuBHe MmeTtoge.

7. O6papga npekupa. lNapanenusam y nsspliaBaky nporpama.

8. KoMyHuMKauMOHM NPOTOKONM U 3alUTUTa oA rpeluaka y npeHocy.

9. TexHuKe TecTuUpara U farbMHCKe U3MeEHe nporpama.

10. 3akrby4yHa pa3maTpara, caMmoBpeAHOBaH€ U aHKeTa CTyaeHaTa.
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JlabopaTopujcke Bexbe

1. WUHcTanauwnja, kKoHUrypmncamwe 1 pag ca
pa3BoOjHUM OKpyxewseMm MPLAB.

2. Pap ca cumynatopoMm. Mepere BpemMmeHa
u3BpLIeHa jegHOCTaBHUX nporpama. Cumynauumja
€KCTepHUX CUrHana.

3. Cepwmjcka acuHXxpoHa KoMyHukaumja ca SW v HW
UART-om.

4. AD KoHBep3wuja.

5. CAPTURE/COMPARE/PWM d¢yHKumnje. KoHTpona
nHTeH3uTeTta LED anopa ca PWM.

6. Obpapa npeknpa. Pag ca BULLEHUBOCKUM
npekuauma. Meperwe BpemeHa oa3uBa.

/. Mapanenusam y paay. Mepewe BpemeHa
u3BpeLleHa y 3aBUCHOCTU o Opoja aKTUBHUX
TackoBa. AHanu3a Hajoorber n Hajroper cnydaja.

8. Pap emynaTtopom.

9. Pap ca bootstrap-loader-om.

10. CamocTarnHa n3paga HeKkor nporpamMckor 3agaTka.
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dopMmupambe oLueHe

* Prisustvo na predavanjima i vezbama se ne boduje.

+ Ispit se polaze usmeno i sastoji se od tri pitanja. Pitanja su
tematske jedinice sa predavanja i vezbi. Prva dva pitanja su
po izboru studenta (2 x 30 bodova), a tre¢e bira profesor (1
X 40 bodova). Student pri odgovaranju preuzima ulogu
predavaca i izlaze tematsku jedinicu. Pri tome koristi
racunar, svoje beleske i svoj USB disk sa svim materijalom
koji je pripremio. Profesor postavlja podpitanja i trazi
dodatna objasnjenja kao i svaki zainteresovani student na
predavanjima.

* Osvojeni bodovi se sabiraju (51 do 60 je Sest, ...., 91 do 100
je 10). Osvojeni bodovi u jednom roku se ne prenose u
sledeci rok.
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CTtatucrnka ncnura _.

MpujaBrbexHn NMonaranwun | Hucy nonaranu | Monoxunu| 5 6 7 8 9 10
35 21 14 21 0 4 1 5 3 8
% 60,00 40,00 100,00 |0,00| 19,05 | 4,76 | 23,81 |14,29|38,10

npoce4yHa oueHa:| 8,48

MPOJNNA3HOCT: 100%
MPOCE4YHA OLIEHA: 8,48




' PONNNNN 1:‘*
A CTatTuctnka mcnura -

YKYNHO: 21 = NMPOCEYHA OLIEHA: 8,48
10 &
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HactTaBHUK

Mp BopucnaB Xayunb6aduh
KabuHet 201
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