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UVOD

1.1. Struktura sistema upravljanja

1.2. Podela sistema automatskog upravljanja



Osnovni tipovi SAU

i zatvorenom petljom upravljanja

Sa otvorenom petljom upravljanja
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MATEMATIČKE OSNOVE MODELOVANJA

PROCESA UPRAVLJANJA

2.1. Definisanje modela sistema

2.2. Matematičko modelovanje SAU

2.3. Laplasova transformacija

2.4. Funkcija prenosa
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MODELOVANJE SISTEMA AUTOMATSKOG

UPRAVLJANJA

3.1. Algebra funkcije prenosa

3.2. Karakteristične funkcije SAU

3.3. Klasifikacija sistema prema redu astatizma

3.4. Uloga funkcije prenosa pri odreĎivanju

odziva sistema

3.5. Model sistema u prostoru stanja



Uticaj povratne sprege na odziv sistema
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ANALIZA PONAŠANJA KONTINUALNIH

SISTEMA AUTOMATSKOG UPRAVLJANJA

4.1. Zakoni uravljanja

4.2. Karakterizacija prelaznog režima

4.3. Karakterizacija stacionarnog stanja

4.4. Uticaj rasporeda polova i nula funkcije

prenosa na odziv sistema



Ciljevi analize i sinteze SAU

Zahtevana stabilnost, minimalna greška u 
stacionarnom stanju i oblik prelaznog odziva
SAU
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STABILNOST SISTEMA AUTOMATSKOG

UPRAVLJANJA

5.1. Hurvicov kriterijum

5.2. Rausov kriterijum
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KARAKTERISTIKE SISTEMA 

AUTOMATSKOG UPRAVLJANJA U 

FREKVENIJSKOM DOMENU

6.1. Amplitudne karakteristike SAU

6.2. Fazne karakteristike SAU



Matlab

• interaktivni program za numeričku obradu  i 

vizuelizaciju podataka

• specijalizovana programska podrška za 

rešavanje širokog spektra naučno-tehničkih 

problema

• mogućnost primene u Unix, Macintosh i

Windows okruženju



Bogat izbor Toolbox-ova



... detaljan prikaz mogućnosti na konkretnim 

primerima







Odziv sistema na step pobudu

MATLAB program:

num=1; 

den=[1 10 20]; 

step(num,den) 

http://www.engin.umich.edu/group/ctm/extras/step.html
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OCENA IZ PREDMETA

Dva kolokvijuma (30+50 bodova)

Vežbe (20 bodova) 

U slučaju klasičnog ispita 

(maksimalno 80 bodova na 

pismenom) 


